
作品No.

区分

効果

機構 動力源

4404

重筋作業・作業姿勢の改善

作品名 STANDING  REMOVER
所属 　いなべ工場　組立部組立課

説明者 出口　佳一

てこ リンク 斜面(重力) 滑車・輪軸

カム 歯車 ゼネバストップ

ベルト・ロープ・チェーン その他

重力 人の力 磁力 弾性力

ゼンマイ 浮力 自然のエネルギー

他動力 電気･エアー その他

〈改善前〉

〈改善後〉

＜ﾛｱﾌﾚｰﾑ外し作業＞

ｱﾙﾌｧｰﾄﾞ前面ﾛｱﾌﾚｰﾑを下方から

固定ﾎﾞﾙﾄ4本をｺｰﾅｰｲﾝﾊﾟｸﾄで外して回収する

【問題点】

ﾛｱﾌﾚｰﾑが床から160㎜と低いため

ひざつき蹲踞姿勢が必要となる

   

無理な姿勢をなくしたい

ｺｰﾅｰｲﾝﾊﾟｸﾄ

ﾛｱﾌﾚｰﾑ

上下ﾕﾆｯﾄ

ﾛｱﾌﾚｰﾑ外し台車

上下操作ﾊﾝﾄﾞﾙ

滑車＆ﾛｰﾌﾟ

滑車＆ﾛｰﾌﾟを介し

上下操作ﾊﾝﾄﾞﾙで

上下ﾕﾆｯﾄを動かす

回収場所

ﾛｱﾌﾚｰﾑ回収ｺﾛ

ｲﾝﾊﾟｸﾄ

手順

①ﾎﾞﾃﾞｰにｾｯﾄﾊﾝﾄﾞﾙ押下げてﾛｱﾌﾚｰﾑ外す ②置場に戻しﾊﾝﾄﾞﾙ押下げﾎﾞﾙﾄとﾛｱﾌﾚｰﾑを回収する

立ち姿勢のままﾛｱｱｰﾑを外し

手元で回収できる

ひざつき蹲踞姿勢（無理な姿勢）の排除と作業時間の短縮
改善前：２３秒/回×２５０台/直＝①５７５０秒/直

改善後：１６秒/回×２５０台/直＝②４０００秒/直

効果金額：①－②＝１７５０秒/直

１７５０秒/直×４０直/月＝７００００秒/月（１９．４Ｈ/月）

１９．４Ｈ/月×３６００円/ＨＲ＝７０，０００円/月

ﾛｱｱｰﾑが手元へﾜﾝﾀｯﾁでﾎﾞﾙﾄ４本取り外し


